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S*-Konnexionen

1. Gehen wir mit Toth (2012, 2014) von der allgemeinen Systemform
S* =10, [U, [, [S, [@, [S2 [, [S3, [D, .. Sal1111111]

aus und betrachten im folgenden nicht die eingebetten, sondern die einbetten-
den Systeme, d.h. setzen wir

S** = [S1*, @12, S2*, @23, S3*, B34, ...]

voraus, dann konnen wir verschiedene Typen von S*-Konnexionen unter-
scheiden. Die vorliegende Arbeit gibt eine erste, grobe Ubersicht.

2.1. Lineare S*-Konnexionen

211 Sl,ﬂu,S]] Q

Neumarkt 19/21, Predigergasse, 8001 Ziirich (Photo: Gebr. Diirst)



Limmattalstr. 213/215, 8049 Ziirich

Schaffhauserstr. 145 ff., 8057 Ziirich



2.2. Orthogonalisierung von S*-Konnexionen

2.2.1. Partielle Exessivitat

Neugasse, 9000 St. Gallen (vor 1900)



Schaffhauserstr. 406, 8050 Ziirich

2.2.2. Orientierung von Nicht-Linearitat

Buchholzstr. 149, 8053 Ziirich



Berninastr. 117, 8057 Zirich

2.2.3. Orthogonalitat

Salvatorstr. 4, 8050 Ziirich



2.2.4. Auflosung orthogonaler Adessivitat

Gilgenbergstr. 6, 4053 Basel

2.2.5. Adessivitat — Inessivitat

Albisstr. 68, 8038 Ziirich
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